浙江省科学技术奖公示信息表（单位提名）
提名奖项：科学技术进步奖
	成果名称
	智能制造生产系统物联协同关键技术与核心装备的开发应用

	提名等级
	二等奖

	提名书
相关内容
	发明专利：一种托盘校准装置及方法；
发明专利：一种AGV的使用方式；
发明专利：一种适用于载货式AGV的安全高度限制系统及其操作方法
发明专利：一种小转弯半径工业车辆；
发明专利：一种工业车辆箱体自动化焊接工装；
发明专利：一种工业车辆箱体自动化焊接装置；
实用新型专利：一种适用于AGV的全向行走装置；
软件著作权：Magic3.0调试系统V1.0；
软件著作权：诺力Noble-MES智能制造系统V1.0；
论文：《DP-TIG高速焊接工艺研究》。     （详细内容见附页）

	主要完成人
	朱宝昌，排名1，高级工程师，诺力智能装备股份有限公司；
周敏龙，排名2，高级工程师，上海诺力智能科技有限公司；
周学军，排名3，教授级高级工程师，诺力智能装备股份有限公司；
徐  成，排名4，工程师，浙江诺力物流科技有限公司；
梅亚泽，排名5，高级工程师，诺力智能装备股份有限公司；
严家福，排名6，副研究员，诺力智能装备股份有限公司；
罗家福，排名7，工程师，诺力智能装备股份有限公司；
周晓静，排名8，高级工程师，诺力智能装备股份有限公司；
刘自刚，排名9，工程师，诺力智能装备股份有限公司。

	主要完成单位
	1.单位名称：诺力智能装备股份有限公司
2.单位名称：上海诺力智能科技有限公司
3.单位名称：浙江诺力物流科技有限公司

	提名单位
	长兴县人民政府

	提名意见
	提名成果“智能制造生产系统物联协同关键技术与核心装备的开发应用”由诺力智能装备股份有限公司、上海诺力智能科技有限公司和浙江诺力物流科技有限公司共同完成，该成果针对当前智能制造过程中生产物流管控薄弱、信息集成度不高、自动化物流设备应用比例低等问题，自主开发了智能制造生产系统物联协同控制的关键技术和核心装备，提升了制造工艺数字化控制、状态信息实时监测和自适应控制能力，提升了企业信息化水平，对推动传统制造向智能制造转型具有重要意义。
该成果自主开发了协同控制和导航调度软件，研制了PS、PF、RT系列等多款移动搬运机器人（AGV）产品，与国内外类似技术产品相比，成果总体技术、整体性能和经济性均具有竞争优势。该成果在移动机器人（AGV）的结构设计创新、精准控制与自动识别技术、多机器人协同与调度等关键技术上取得多项自主知识产权，并牵头起草行业标准和团体标准，成果已获得了授权国家发明专利6件、实用新型专利7件、软件著作权登记9项，论文1篇，产品经第三方机构鉴定评价，处国际同类产品先进水平。
[bookmark: _GoBack]该成果已推广应用在海亮集团、中钢集团洛耐院、珠海格力、大通宝富等著名企业的物流系统集成项目，成果应用不仅解决了制造企业生产物流管控的痛点，节约了成本、提高了生产效率，也为下游降低物流成本，为客户创造间接经济效益；成果已实现销售收入67800万元，利润7102万元，税收2395万元，取得了较好的经济和社会效益。
提名该成果为浙江省科学技术进步奖二等奖。
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